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第一章 产品介绍

为满足现代化平开门的自动化需求，我公司研发、生产了智能自动化开/闭

门机，该机型采用了微电脑芯片、数字化控制，功能强大、安全性能高、安装和

调试方便。

注意：为了您能更好、更全面的使用此设备，在安装、使用前，请务必认

真阅读此操作/使用说明书。

1.1 工作流程：

A、主流程：开门—开门缓冲—到位保持—关门—关门缓冲—锁门。

B、详细流程：

自动开/闭门机的工作流程：来自外部设备的开门信号触发开门机工作

— 电磁锁断电 — 开门（开门速度 1～10 档可调，详见第三章）— 开门刹

车、缓冲（缓冲速度 1～9档可调，详见第三章）— 停止 — 开门保持（保

持时间 1～99 秒可调，详见第三章）— 关门（关门速度 1～9 档可调，详见

第三章）— 关门刹车、缓冲 （缓冲速度 1～9档可调，详见第三章）— 电

磁锁通电 — 压门闭合; 一个工作流程结束。

注意：在关门过程中，如有开门触发信号，则立即执行开门动作。

1.2 产品特点

 低功耗，静态功率 0.5W，工作最大功率：25W；

 超静音，工作时噪音低于 50dB；

 体积小，安装方便；

 力量大，最大可推门重 140 Kg；

 支持继电器干接点信号；

 电机过流、过载、短路保护；

 智能遇阻、推门反转保护；

 电机电流（推力）、速度精确调节；

 自学习限位，摒弃繁琐的限位调试；

 封闭外壳、防雨防尘；
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1.3 主要技术参数

产品型号 140 型

适用范围 ≤1600mm 宽度、140Kg（无阻力）以下重量的各种平开门

开门角度 90°

电源需求 DC24V 5A

额定功率 25W

静态功率 0.5W（无电磁锁）

开/关门速度 1～9档，可调（对应开门时间 10－3秒）

开门保持时间 1～99 秒

运行环境温度 -20℃～60℃

运行环境湿度 30%～95%(无结露)

运行环境大气压 700hPa～1060hPa

外形尺寸 长 360mm*宽 83mm*高 131mm

整机净重 约 7.3kg

三包期 壹年

第二章 安装

安装注意事项：

A、考虑到风阻、力臂等因素的影响，开门机适用门的宽度最大 1.6 米，对

应的门重量应小于 90，门宽度每减小 0.1 米、重量可加大 10Kg，以此

类推、1.1 米宽度的门可做到 140Kg，略微超重不会影响开门机的寿命，

但会影响开/关门速度。

B、安装时必须按说明书提供的尺寸进行安装，安装不正确将直接导致开门

机不能正常工作，严重时将损坏设备。

C、安装时严禁改变开门机的结构，不能在外壳上开孔，以避免水气进入导

致电子、电气部件故障。

2.1 开门机机械部分的安装

2.1.1 安装说明

A、左/右开门的区分：顺时针开门方向为左开门，反之：逆时针开门方向

为右开门；
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B、开门机应贴门柱横装，注意连杆转动方向，安装如下图：

左开门：

右开门：

C、按 2.1.2 和 2.1.3 尺寸安装开门机主体。

D、将开门机主轴上的曲柄固定螺钉和垫片取下。

E、将曲柄组件上有孔的一端套入开门机主轴上，注意孔上的键槽位置与主

轴的键对齐，套入后用垫片和螺钉将曲柄锁紧。

F、将曲柄上的 L 型安装座用配件包中的 M8*70 的固定螺钉和 M8 的平垫、螺

母固定于门上

注意：安装时，门上的 L 型安装座、曲柄、开门机主轴需在同一水平面上，
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否则将造成曲柄上下平面受力而卡阻。

2.1.2 左开门安装方式及尺寸：

A、左开门安装方式及尺寸见下图：

2.1.3 右开门安装方式及尺寸：

A、右开门安装方式及尺寸见下图：

2.2 开门机电气部分的连接

2.2.1 控制端口说明
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警告：A、电气部分接线时，严禁带电操作，所有连接完成后方可通电。

B、勿将电源正/负极接反，否则将造成设备损坏。

注意：A、请选用供电电压为 12V 直流、功率≤9W 的电磁锁或选用我公司的电磁

锁，否则将造成不能正常工作或损坏电路；

B、出厂时电机线已接好，无特殊情况勿取；

C、外部门禁设备开门信号：a、门禁设备为开关量输出（干接点）时，闭

合开关控制开门、平时开关应常开，无极性要求；b、电压输出（湿接

点）时，需加继电器转接模块；

名称 开门控制信号 消防联动 电磁锁 电源

开门机 +12V NO GND FIR GND +12V 负 GND +24V

开关电源 COM 或-V +V

电磁锁 红线 黑线

门禁机 +12V NO
COM

GND

红外对射光电开关接口

（注：请选用 NPN 常开型）

GND

光电开关 1

光电开关 2

+12VDC
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2.2.2 控制信号接线示意图

按图接入电源、电磁锁、外部开门控制设备，经检查连接正确无误后开

始通电调试。

1、出门按钮开关连接开门机开门控制信号

2、门禁一体机连接开门机开门控制信号

接法一：

接法二：

注：所有的开门信号都接同一个点上(GNG、NO)；
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第三章 参数设置及状态显示

3.1 参数设置

3.1.1 开门机数控板采用 3 位 LED 数码管显示，三个按键用于设置参数，拨码开

关用于选择左/右开门，各指示灯指示电源是否正常以及测速霍尔状态，见下图：

电机端子

左/右开门

遥控

编码器

数码显示

按键

接线端子
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3.1.2 安装和接线完成后，打开电源，开门机将进入关门位置学习状态（数码管

显示“H07”）、门关闭并学习完成后进入待机状态，待机状态下数码管显示 “- -

-”

3.1.3 功能与对应的数码管显示如下表：

显示 说明
默认

值
范围 备注

P01 关门速度 6 1-10 数值越大速度越快

P02 关门缓冲速度 3 1-10 数值越大速度越快

P03 关门延时 5 1-15
单位：秒 小于 3 秒时关到限位后有红

外信号不开门

P04 开门保持时间 5 1-99 开门到位后的停留时间

P05 关门缓冲角 30 5-60 数值越大角度越大

P06
高速力矩

（高速电流）
110 20-240 单位为 0.01A

P07 抗风阻时间 3 1-10 单位为 S 遇阻响应时间

P08 左右开门 3

＝1左开

＝2右开

＝3检测

默认 3：根据电路板上红色拨码开关确

定开门方向

P09
自动感应开关

门位置
1 1-2

1 门不在关位置时会再启动自动找零

点，10 分钟自动复位一次零点

2 门不在关位置时不会再启动找零点，

同时关闭 10 分钟自动复位零点的功能

P10 开门速度 7 1-10 数值越大速度越快

P11 开门缓冲速度 3 1-10 数值越大速度越快

P12 开门缓冲角度 15 5-60 数值越大角度越大

P13 开门角度 150 50-200 以连杆角度为准；

P14 厂家保留 厂家保留

P15 恢复出厂值 2

66 恢复出厂值

02 正常工作模式

03 测试模式
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P16 厂家保留 0 1－20 厂家保留

P17 厂家保留 0 1－60 厂家保留

P18 开门前延时 2 1－60 1 表示 0.1S

P19
低速力矩

（低速电流）
80 20-150 单位为了 0.01A

P20 消防联动 0 0-8

0 消防作开门信号用；

常闭防火门（平时关闭）：

1 有消防（长信号）开门，无消防信号

关门，关门后接受开门信号；

2 有消防（脉冲短信号）开门并保持开，

需断电恢复正常；

3 有消防（长信号）保持关门且不接受

开门信号，无消防信号恢复正常，接受

开门信号；

4 有消防（短信号）保持关门且不接受

开门信号，需断电恢复正常；

常开防火门（平时打开）：

5 有消防（长信号）关门但接受开门信

号，无消防信号开门；

6 有消防（长信号）关门且不接受开门

信号，无消防信号开门；

7 有消防（短信号）关门，关门后接受

开门信号；

8 有消防（短信号）关门且不接受开门

信号，需断电恢复正常

P21 厂家保留 0 0-10 厂家保留

P22 遥控模式选择 1 1－4

1、遥控点动+按键点动

2、遥控互锁+按键点动

3、遥控点动+按键自锁

4、遥控互锁+按键自锁

P23 厂家保留 10 1－10 厂家保留

P24
磁力锁/电控锁

选择
1 1－3

1 磁力锁（通电闭锁）

2 电控锁（通电开锁）
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3 电控锁（通电闭锁）

P25
开机（通电）找

零点延时时间
0 0-99

0 开机立即找零点

1-99，值为多少就延长多少秒找零点

P26 顺风抗风系数 7 1－10 0 最大抗风阻

P27 红外信号 0 0-2

0 红外信号反转

1 红外信号作开门信号

2 红外信号人过关门

P28

关门过程中屏

蔽“开门控制”

和“消防” 信

号

0 0-3

0 都不屏蔽

1 关门过程中“开门控制信号”有信号

不开门

2 消防做开门信号用时，关门过程中有

信号不开门

3 两者都屏蔽

3.2 状态显示说明

工作显示 H01－H09

3.3 出错报警

工作显示 E01－E04

显示 说明 备注

- - - 待机状态 没有工作时为待机状态

H01 开门高速开门 开门高速

H02 开门缓冲 开门刹车、缓冲

H04 开门保持 开门到位和开门保持

H05 关门高速关闭 关门高速

H06 关门缓冲 关门刹车、缓冲

H07 关门到位延时 关门到位

H09 反推门时，快速保护

显示 说明 备注

E01 开门报错

E02 关门报错

E03 关门停止出错

E04 霍尔板检测出错
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第四章 调试

4.1 关门位置学习

A、正常状态：上电后，电路板上数码管显示“H07”， 门自动往关门方向

缓慢运动（在学习关门位置），等待门关闭到位且数码管显示“- - -”;

B、非正常状态：上电后，门反复来回开关，则设置 P15 参数为 02，并重新

上电，后观察是否进入正常状态 A；

C、非正常状态：上电后，电路板上数码管显示“H07”，门在往开门方向运

动，则参照（3.1）把电路板上开门方向选择拨码开关（红色）拨到反

方向，后观察是否进入正常状态 A；

注：学习关门位置过程中请勿阻挡，否则阻挡位置会被视为关门位置！

4.2 开门调试

A、开门角度：若开门角度不够则加大 P13 的值，过大则减小 P13 的值，以

达到最终想要的角度。

B、开门速度：调 P10 的值，值越大速度越快，越小速度越慢；

C、开门保持时间：开门到位后，停在开门位置的时间，调 P04 的值（单位

为秒）

4.3 关门调试

A、关门速度：调 P01 的值，值越大速度越快，越小速度越慢；

B、关门缓冲角度：调 P05 的值，值越大缓冲角度越大，越小角度越小；

4.4 其它调试

A、调整反推电流：

设置 P06，出厂值为 110，即设置电机工作电流为 1.10A。

B、如关门不到位，可加大 P19 或 P02 值。

C、如关门缓冲速度过快，可减小 P02 值。

D、其他参数请根据现场的情况，参考 3.1 进行设置。
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第五章 遥控设置

5.1 遥控模式设置

待机状态（数码管显示“- - -”）下按“设定”键，数码管显示“PXX”，按

“加/减”键切换参数代码到下表所示值，再按“设定/确认”键进行设置

显示

（参数代码）

说明 默认值 范围 备注

P-22
遥控工

作模式
1 1-4

1 遥控点动+按键点动：遥控和按键/刷

卡开门后均倒计时关门

2 遥控互锁+按键点动：遥控开门后门

处于常开状态，必须按遥控锁键才能关

门；按键/刷卡开门后倒计时关门

3 遥控点动+按键自锁：遥控开门后倒

计时关门；按键/刷卡一次开门且门处

于常开状态，再次按键/刷卡门关闭

4 遥控互锁+按键自锁：遥控开门后必

须按遥控锁键才能关门；按键/刷卡开

门后必须再次按键/刷卡才能关

5.2 遥控学习

在待机状态下，长按开门机电路板上“加”键 4S，数码管显示“AD”，此时

按下遥控手柄的锁“ ”键学习，学习成功后“AD”消失

5.3 遥控清码

在待机状态下，长按开门机电路板上“减”键 4S，数码管显示“CL”，2S

后“CL”自动消失，此时之前所有已学习的遥控将全部被清除
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第六章 常见故障及排除

故障现象 故障判断 处理措施

不工作，且 3.3V

电源指示灯和数

码管不亮

用万用表检查电路板接

线端子上“电源输入”

两个点是否有 24V 电压

无 24V
1、检查、更换 24V 电源

2、检查、更换连线

有 24V 更换电路板

电机不工作

参照 3.1.3 设置 P6 参

数，加大高速电流（高

速力矩），重新启动工作

问题解决 结束

故障依旧

1、更换电机

2、更换电路板

3、断开门到摇臂的连

接，检查门是否卡阻

开门不到位
加大 P13 参数的值，增大开门角度；增大 P6 参数的值，增

大高速电流（高速）

开门无缓冲 加大 P12 参数的值，增大开门缓冲角度

关门不到位
加大 P19 参数的值，加大低速力矩（低速电流），或加大 P2

参数的值，加大缓冲速度

关门无缓冲 加大 P05 参数的值，增大关门缓冲角度

门关闭后，门锁

不能锁门

用万用表测量电路板接

线端子上“电磁锁”的

两个点是否有 12V 电压

有 12V

1、检查并调整电磁锁，

让锁体与铁板贴平

2、更换电磁锁

3、检查、更换连线

无 12V 更换电路板
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装箱清单

序号 零部件名称 单位 数量 备注

1 140 型侧装平开门机 台 1

2 曲柄组件 套 1
1 根直柄，1 根曲柄，1个 L

型安装座

3 安装螺钉 包 1

2 个圆柱销 M10*25、6 个平

垫 M10、2 根开口销、2 根螺

钉 M8*70、6 个螺母 M8;4 根

螺钉 M8*110;

4 开关电源 DC24V/5A 个 1

5 IC/ID 门禁机 套 1 选配

6
无线遥控器（含 1 个接收

模块，2个遥控手柄）
套 1 标配

7
红外对射光电开关 （1

发 1 收）
套 1 选配

8 电磁锁 280KG（暗装） 套 1 选配

9
使用说明书、合格证、保

修卡
套 1


